
脚�位� 功�能� 描�述� 颜�⾊�

1� G�N�D� 电�源�负�极�/�信�号�地� ����⿊�

2� P�o�w�e�r� 电�源�正�极� ����红�

3� L�i�n�e��3�-� 编�码�器�B�相�输�⼊�负� ����绿�

4� L�i�n�e��3�+� 编�码�器�B�相�输�⼊�正� ����蓝�

5� L�i�n�e��2�-� 编�码�器�A�相�输�⼊�负� ����⻩�

6� L�i�n�e��2�+� 编�码�器�A�相�输�⼊�正� ����灰�

7� L�i�n�e��0� 帧�触�发�/�通�⽤�输�⼊� ����橙�

8� L�i�n�e��1� 闪�光�/�通�⽤�输�出� ����棕�

脚�位� 功�能� 描�述�

第�⼀�对�数�据�线�

1� M�M�D�I�0�+�

2� M�M�D�I�0�-�

第�⼆�对�数�据�线�

3� M�M�D�I�1�+�

4� M�M�D�I�1�-�

第�三�对�数�据�线�

5� M�M�D�I�2�+�

6� M�M�D�I�2�-�

第�四�对�数�据�线�

7� M�M�D�I�3�+�

8� M�M�D�I�3�-�



相�机�型�号� J�H�E�L�0�2�0�4�G�M�-�V�M�/�W�M� J�H�E�L�0�2�0�4�G�N�-�V�M�-�W�M�

传�感�器�类�型� 线�阵�C�M�O�S� 近�红�外�增�强�线�阵�C�M�O�S�

1�’�(�1�4�.�3�3�6�m�m�)�靶�⾯�尺�⼨�

7�u�m�像�元�尺�⼨�

2�0�4�8�x�4�分�辨�率�

⾏�频�/�突�发�⾏�频� 5�6�k�H�z� 3�1�k�H�z�

⿊�⽩�⾊�彩�

全�透�滤�光�⽚�

3�9�0��-��1�1�0�0��n�m�光�谱�效�应�

M�o�n�o��8�/�M�o�n�o��1�0�/�M�o�n�o��1�0���P�a�c�k�e�d�像�素�格�式�

-�像�素�合�并�

⽀�持�垂�直�镜�像�（扫�描�⽅�向�相�反�）镜�像�

1�2�k�e�满�阱�电�荷�

6�6��d�B�动�态�范�围�

0��-��1�2��d�B�增�益�

⼿�动�/�⾃�动�⼀�次�/�⾃�动�连�续�增�益�控�制�

1��u�s�-�1�0��s�曝�光�时�间�

⼿�动�/�⾃�动�⼀�次�/�⾃�动�连�续�曝�光�控�制�

-�⽩�平�衡�

G�a�m�m�a�/�L�U�T�/�/�镜�头�校�正�图�像�处�理�

⽀�持�软�件�触�发�

⾏�触�发�/�帧�触�发�/�⾏�+�帧�触�发�硬�件�触�发�

千�兆�⽹�兼�容�百�兆�⽹�数�据�接�⼝�

8�-�p�i�n��端�⼦�接�头�，2�组�编�码�器�输�⼊�，�1�组�输�⼊�，1�组�输�出�，1�组�供�电�数�字�I�/�O�

6�-�2�4��V�D�C�,�⽀�持�P�O�E�供�电�供�电�

<�3�W��@��1�2�V�D�C�典�型�功�耗�

⼯�作�温�度��0��°C�-�5�0��°C��,��储�藏�温�度��-�3�0�°C�-�7�0�°C�温�度�

2�0��%��-��8�0��%�R�H�⽆�冷�凝�湿�度�

C��接�⼝�镜�头�接�⼝�

3�7�.�8�m�m��x��2�6�.�8��m�m��x��2�6�.�8��m�m�外�形�尺�⼨�

约�3�5�g�重�量�

I�P�4�0�（正�确�安�装�镜�头�及�线�缆�的�情�况�下�）I�P�防�护�等�级�

⽀�持�G�i�g�E��V�i�s�i�o�n�协�议�的�软�件�，L�a�b�v�i�e�w��M�a�t�l�a�b��V�i�s�i�o�n�P�r�o��V�i�s�i�o�n�M�a�s�t�e�r�等�软�件�

W�i�n�d�o�w�s��7�/�1�0�/�1�1�（3�2�/�6�4�b�i�t�）,�L�i�n�u�x�(�3�2�/�6�4�b�i�t�)�操�作�系�统�

G�i�g�E��V�i�s�i�o�n��V��1�.�2�协�议�标�准�

C�E��,��F�C�C�认�证�


